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En este Tutorial, después de una Introduccién general al tema de las Redes
Neuronales y las Maquinas de Soporte Vectorial (SVM) se detallardn aspectos
relacionados con su entrenamiento para poder aproximar sistemas dindmicos no
lineales afectados de diferente manera por un ruido gaussiano de media cero.
Dependiendo de la hipétesis modelo serd necesario trabajar con su predictor
asociado y asi escoger entre un entrenamiento dirigido o semi-dirigido. Otro
tema que se abordard serd el desarrollo de modelos de caja-gris, los que
consisten en una unién de modelos fenomenoldgicos o de primeros principios
con redes neuronales o SVM para modelar complejos sistemas dindmicos no-
lineales preservando las ventajas de ambos tipos de modelos. La utilizacién de
todos estos tipos de modelos neuronales o SVM dindmicos actuando
principalmente como observadores de estado o sensores virtuales serd ilustrada
por medio de aplicaciones en procesos biotecnolégicos y de la mineria.



